_ g\‘ U NCUYO ._p{(F.ACULTAD OF CIENCIAS Mecéanica de los Solidos 2020

g Prof Titular Daniel Milla
¥ UNIVERSIDAD ’gPLICADASALAINDUSTRIA rff] %SgrEdltu Zr Rarge, illan
”  NACIONAL DE CUYO uardo hvodriguez

Tensor tension de Cauchy
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Energia de deformacion en cuerpos elasticos
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Estados planos en coordenadas cartesianas
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Estados planos en coordenadas polares
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Distribuciones de tension axisimétricas
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Cilindro de pared gruesa sometido a presién uniforme
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Pequenos agujeros circulares en placas tensionadas
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Discos rotantes, velocidad angular w
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Deformacion plana generalizada €, = cte
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Discos delgados con temperatura no uniforme
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Cilindros largos con temperatura no uniforme
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Torsiéon
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